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Starre Korper

1. Voraussetzungen
2. Lernziele

3. Einleitung

4. Begriffe

4.1. Schwerpunkt
4.2. Kraft und Drehmoment
4.3. Ebene Kraftsysteme
4.3.1. Graphische Reduktion von Kriftesystemen
4.3.2. Rechnerische Reduktion von Kriftesystemen
5. Statik
5.1. Statikbedingungen
5.2. Gleichgewichtsarten
6. Dynamik des starren Korpers
6.1. Massentrigheitsmoment
6.1.1. Bemerkungen zum Massentrigheitsmoment
6.1.2. Satz von Steiner
6.1.3. Haupttrigheitsachsen
6.2. Rotationsenergie und Eigendrehimpuls
6.3. Translation und Rotation
6.4. Anwendungen
6.4.1. Aktionsprinzip
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